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LICENCE ES SCIENCES MATHEMATIQUES.
EXAMENS ORAUX.

QUESTIONS DE MECANIQUE POSEES A LA SORBONNE,
DE 1889 A 1895.

lbréviations.
AL MM. Appell. K...... MM. heenigs.
B...... Boussinesq. | Poincaré.
Do.o.... Darboux. Pu..... Puiceux.
Cinématique.

Composantes de 'accélération sur la tangente et la
normale principale. — B. 89. — D. go. — B. g1. —
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Pu. 92. -— K. g4. — Les déduire des composantes de
Paccélération sur trois axes rectangulaires. — B. g5.

Composantes de l'accélération suivant le rayon vec-
teur et sa perpendiculaire. — Pu. g2.

Mouvement d’une figure plane dans son plan. Mé-
thode géométrique. — A. 8g. — A. D. g1. — K. 94.
— Vitesse d’un point de la figure. — A. go. — Appli-
cation au tracé des tangentes aux roulettes. — B. 8¢.

Centre des accélérations. — K. g4.

Relation entre le rayon de courbure de la base et de
la roulante. — Pu. g2.

Rayou de courbure de la trajectoire d’un point d’une
figure plane dans son planj cercle des intlexions. — D.
go. — Construction de Savary. — K. 95.

Composition d'unc translation ¢t d’une rotation dont

I'axe cst perpendiculaire & la translation. — Pu. go.
Composition d'un couple de rotation. — A, 8¢. —
A.go. — K. 94.
Composition de rotations concourantes. — A 89. —

A.go. — K. 94. — A. g¢5.

Axe instantané de rotalion pour un corps ayant un
point fixe. — A. 8q.

Cone base et cone roulant. — K. 4.

Mouvement général d’un corps solide. — D. go.

Détermination géométrique du moment hélicoidal.
— A.89. —P.gr. — A g2. — K. 94. — Pu.gs. —
Détermination analytique de I'axe hélicoidal. — Pu. g2.

Droites conjuguées. — Pu 95.

Théoréme de Coriolis. — B. 8g. — D. P. go. — A.
K. g2. — K. 94. — K. ¢5.

Théorie des engrenages plans. — K. 94. — A. g5.

Joint de Cardan. — K. ¢4.

Parallélogramme de Watt. — D. go. — A. ¢5.

Inverscur de Peaucellier. — A. ¢5.
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Statique.

Composition et représentation des couples. — D. g1.

Réduction des forces appliquécs a un corps solide;
conditions pour qu’il y ait une résultantc unique. —
A.89. — A. go.

:lquations de 'équilibre d’un corps solide libre. —
B. 89. — Pu. 94.

Equilibre d’un corps solide mobile autour d'un axe
fixe. — A. 8g.

Equilibrc d’un fil soumis a des forces donnédes. —
P. go. — K. g2.

Chainette. — A. B. 8. — A.P. go. — A.D. P. g1.
— A.B.g2. — AL B. g5,

Lignes géodésiques, leur application en Statique. —
K. g2.

Centre de gravité d’une zone sphérique. — D. gr.

Potentiel. — Moments d’inertie.

Potemicl, son interprétation. — B. D. 8g. — B. go.
— B. gr.

Potentiel d’'une couche sphérique. — B. 94. — B. 95.

l:)(]uations de Laplace et de Poisson. — B. ¢5.

Moments d’inertie, relations fondamentales. — A. 89.
— P.go. — K. g4. — A. ¢5.

Moments d’inertie par rapport a deux axes paralleles.
— P.go. — A. 93.

Ellipsoide central. — D. 8g. —— A. go. — A. P. g1.
— A. ¢3.

Dans quel cas un axe d’incriie principal pour Pun
de ses points, lest-il encore pour un second? — A. go.

Moment d’inertie d'un cercle homogeéne par rapport
4 un p()i;)l de son plan. — K. g2.
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Moments d’inertie d’un ellipsoide homogéne par rap-
port a ses axes. — P. go.

Dynamique du point.

Mouvement rectiligne d’un point soumis a la force
pxtt. — Pu. ga.

Mouvement d’un projectile dans un milieu résistant.
— D.go. —D. g1. — A. 93. — K. ¢5.

Principe des aires. — D). 91. — Loisque le principe
des aires est applicable & un mouvement plan, la force
est centrale. — K. o4.

Théoréme des forees vives. — AL K. g2. — Pu. g4.

Qu’appelle-t-on intégrale du mouvement? — K. 2.

Mouvement d’un point soumis & une force centrale.

— A. B. 8g. — Cas de OT(z(D — A.go. — Cas de Vat-

traction newtonienne. — A. go. — P. g1. — Cas
de 2. — A. K. go.

Equation de Binet. — A. 85. — A. Pu. g2. — Appli-
cation aux coniques. — B. gr.

Mouvement relatif d'une planéte autour du Soleil.

-— D. go.

De la loi de Kepler déduire la loi de Newton. — A.
8g. — D.go. — A. B. D. gr. — A, 92, — K. 94.
Equations du mouvement sur une courbe. — B. go.

— Pa. 95. — Cas de la pesanteur. — D. g1.

Pendule simple. — A. go. — A. g1. — Développe-
ment en séric. — A. Pu. 92. — Pu. 93. — Dans un
milieu résistant proportionnellement a la vitesse. —
B.8g — B.gr.

Mouvement d’un point pesant sur la cycloide. — A.
R9. — A.D.go. — A.g2. — A. 9J.

Tautochrone pourla pesantear. — AL B. 89.— A. go.
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— A.B.D.g1. — A, Pu. g2. — B. 93. — K. 94. —
B. ¢95.

Tautochrone en général. — Pu. g2. — A. ¢3.

Brachistochrone. — A. B. 89. — B.go. — A. D. g1.
A.g92. — A. 93. — K. 94. — Pu. ¢5.

Mouvement d’un point pesant dans le voisinage du
point le plus bas d’une surface. — Pu. ¢5.

Mouvement sur un ellipsoide d’un point simplement
soumis a4 la réaction normale. — Pu. g2. — Pu. 94.

Mouvement d'un point pesant sur la sphére. — A. go.
— A. Pu. 95.

Equalions du mouvement relatif. — A. 8g. — A. g3.
— A. 95.

La verticale d’un liea est la résultante de I’attraction
de la Terre et de la force centrifuge. — B. 8.

Mouvement relatif d’un point i la surface de la Terre.
— A.8). —P.g1. — A. g2. — P.g4. — A. g3, —
Mouvement dans le plan tangent. — A. 85.

Pendule de Foucault. — P. go. - K. ¢5.

Dynamique des systémes.

Théorémes généraux sur le mouvement des systémes.
— A.89. — A. 92. — K. 94. — A. 95. — Quels sont

ceux qui s’appliqucnt au mouvement rclatifpar rapport

au centre de gravité. — A. 8g.

Définition du centre de gravité d'un systéme. — B.
0go. — B. 94.

Mouvement du centre de gravité. — B. 8g. — A. go.
— A. Pu. g2.

Principe des moments de¢ quantité de mouvement. —
D. 8. — D. g1. — Pu. go.

Principe des aires; plan maximum des aires. — B. go.

Théoréme des forces vives. — A. 8g. — A. go. — A.
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gr. — A.92. — A. 94. — A. Pu. g5. — Travail des
forces intérieures. — A. gr1.

Mouvement de deux points s’attirant en raison in-
verse de la distance. — Pu. 94.

Mouvement d’une chaine pesante sur une courbe.
— A. &g.

Mouvement d’un corps solide autour d'un axe fixe. —
A. go. — D.gr.

Propriétés mécaniques des axes principaux d’inertie.
— D. gr.

Pendule composé. — A. 8g. — A. go. — A. g1. —
A. 95.

Métronome. — B. 89. — B. 94. — B. ¢5.

Mouvement d’un corps solide ayant un point fixe. —
A.8g. — A. go. — A. gt. — A. K. Pu. g2. — Pu. g5.

Cas ou la résultante des forces passe par le point
fixe. — A.85. — P.g1. — A. 93. — K. g4. — A. 95.

Cas d’un corps de révolution pesant suspendu par
un point de son axe. — K. g2.

Equations générales de la Mécanique.

Principe des vitesses virtuelles. — A, 89. — A. go.
—A.9g1. — A. Pu. g2. — A. 93.

Application aux conditions d’équilibre d’un solide
libre. — A. 85.

Condition d’équilibre d’une machine simple : coin.
— A. 89. — Vis dans son écrou. — A. 8g. — A. gr.
— A. g2.

I?rincipe de d’Alembert. — K. 94.

Equations de Lagrange en général. — A.8g. — A. P.
go. — Agri. — K. Pu. g2. — K. g4. — A. K.g3. -—
Pour un point. — A. go. — A. g2. — A. 93. — Pu. g4.
Application au pendule conique. — A. 8g. — A. go.
— A. 95.
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Equati(m d’Hamilton. — A. 8g. — A. P. go. — Pu.
92. — A. g5.
Position d’équilibre stable d’un systéme. — Pu. 95.
Petites oscillations d’un systéme autour d'une posi-
tion d’équilibre stable. — A. gJ.

Frottement. - Percussion.

I'rottement de glissement. — B. 8.

Percussion sur un solide mobile autour d’un axe fixe.
— B. Pu. 94.

Pendule balistique. — B. D. 89. — K. ¢3.

Choc de deux sphéres élastiques se mouvant sur une

méme droite. — D. go.

Hydrostatique. — Hydrodynamique.

Pression sur un élément de fluide. — B. 8g. — B. go.
—B.g1. —B. 3. — B. 94. — B. ¢3.
Eqnalion générale de 'Hydrostatique. — B. 3g. — B.

go. — Pu. g2. — A. 3. — K. g4. — A. Pu. ¢3.
Fquilibre d’un liquide pesant dans un vase animé
d'un mouvement de rotation uniforme autour de son

axe. — B. g3. — B. ¢J.
;]quallon générale de I'Hydrodynamique. — B. 8. —
B. go. — B. g1. — Pu. g2. — B. 93. — B. 94. — B. 95.
Equation de continuité. — B. go. — B. g1. — Pu. g2.
— B. g5.

Principe de Bernoulli. — B. 8g. — B. 94. — B. 9.
E. C.



