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METHODE SPECIALE D’INTEGRATION

DES SYSTEMES COMPLETS D’EQUATIONS LINEAIRES

AUX DERIVEES PARTIELLES DU PREMIER ORDRE, A UNE FONCTION INCONNUE

Par M. G. PFEIFFER (Kiew).

L’idée du présent Mémoire fut publiée en 1926(*). Dés lors, nous avons fail

beaucoup de recherches dans ce domaine et nos pensées ont pris un large essor. Un

rdle particulier provient de travaux s'étendant sur les années 1923-1933 (*).

Prenons un systéme complet d’équations linéaires et homogénes :

ou, en abrégé :

(€))

\4 (Z) :pl +l):pm—«1+[);pm~‘@+ co +[)/11pm‘u =0,
‘\2 (z):I)i +bfpm |+[’:pm—12+ T +[’3pm‘n:()’

X,,,(Z) - pm + /liupm 1 + bz‘pill":'ﬂ + M + b:a,"pm

\(2) = +V()’ =0
@) N L ’
g=1 '
vy=1, 2, m

Les conditions pour que le systéme (1), (2) soit complet :

C)

sont satisfaites.

X,(b;) = X:L(.b;;)’
Ny ==y, .., m, L,

h=1,2,...,n

Ajoutons aux relations (1) I'égalité :

(4)

I)m EE == "2,)/;1 2 + v:ipm-—i B + ce + Uupmu‘—n’

(*) G. PreirFER, Mélhode spéciale d’intégration des systémes d’équations linéaires aux deri-
vées partielles du premier ordre (Bull. de I’Acad. des Sc. de I'Ukraine, t.1IL, f. [, pp.56-76. 1926).
(*) Voir la fin du Mémoire.
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sont des fonctions de x,,x,, ..., x, ; alors les relations (1), (4) donnent le
systéme :

Y, (@) =p, + b, + 1 U] S O VP, =0,
Y@ =p, + 0 +b60)p, 4.+ B+ 020)p, , =o,
©)
Yu@ =p, + 07 +6lv,)p, .+ .+ 0" )p

\ (:) =Py Ullpy — - o — CPy = 0.

m--n = 0.

Supposons les fonctions (5) telles que les équations dn ‘systéme (6) soient en
involution, c’est-a-dire que les conditions :

Y. (bp + b)) = Y:L('l);i + b))

1k YT
7 Ayw==1,2,...,m, L=,
h=2,3,..., u;
Y (b, +biv,) = —VY (v,),
8 v=1,2,...,m,

soient remplies.
Gréce A ce que :

Y.()=X0.)—bY(..),

y=1,2,...,m,

(9)

les égalités (7) prennent la forme :

Y, (08) + 0, Yy (62) + b2 Y, (0,) = Y, (b)) + v, Y, (6) + b Y, (v,),
X, (0F) — BRY(B) + , X, (b) — v, B Y (62) + b X, (0,) — b2B: Y (0,)

(o) = X, (6) — b2 (6}) + 0,X, (b — v, b8Y (b)) + b, (v,) — BB Y (v,),
BIX, (0,) + Y(B)) + 0, Y (B3] = BE[X, (0,) + Y (B) + v, ¥ (b))

De méme les égalités (8) prennent la forme :

V(0 4 01v,) + Yo (v,) = Y (b) + 1Y (v,) + 0, Y (5) + \, (v,) — 61 Y (v,)
=X, () +Y(bp) +v,Y(¥}) =0,

Y (b} + biv,) +Y,(0,) = Y(b}) + b5Y (v,) -+ v, Y(U) 4 X, (v,) — 64 Y (v))
=X,(,) +Yj +0,Y0)=o.

(11)
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On voit que les relations (7) sont des conséquences des relations (8).

Le systéme (6) est un systéme jacobien, si la derniére des équations (6) est en
involution avec les m antécédentes.

En vertu de tout ceci, les fonctions (5) doivent &tre la solution du systéme
d’équations linéaires, en général, non homogénes, aux dérivées partielles du premier

ordre :
X, (v) == —Y(h) -~ v, Y (b)),
X, (v) = —Y(0}) — v\ (D),
(12)
\,(v,) = —Y(b]) —v Y,
c=2,3,...,n,

avec n — 1, fonctions (3).

Le systéme (12) appartient au Lype des systémes jacobiens généralisés a plu-
sieurs fonctions inconnues, qui ont été étudiés par M. N. Saltykow (*). Son intégra--
tion est équivalente a l'intégration du systéme d’équations linéaires, homogénes

aux dérivées partielles du premier ordre d’une fonction inconnue :

n n
Y, c Y N e
()= W+Eby m“zl‘“’?) X () - =o,
g=r ‘ =2 )
Y g VY
7 N & 2 ). '\ A2 2 ‘\f R
(13) Lz (./)"_ ax’ +2by “an—l/ ﬂE‘ (b') +U?\(’)1)] D—va"‘or
g=1 ‘ s=1 )
AR P . o 2
Zm(-/‘)'_-m+2bg axmw——-z?ﬁ(b;")—{—v?\ (bd)]-&::o.
g=1 X g1 '

Avec les conditions (3) le systéme (13) est jacobien. Pour s’en convaincre, pre-

nons deux équations (13) quelconques :

n

YA
Z" (/) - \: (/) - ,\1 \II -i =0,
— 4 (\U(
(14)
x‘ '
L =X = ML —o,

=12

(*) N. Savrykow, Etude, sur les intégrales d’un systéme, des équations différentielles auax déri-
vées partielles de plusieurs fonctions inconnues (Journ. de Math. pures et appliquées, 1897,
t. IIL, s. 5, pp. 423-428): Recherches sur la théorie des équntions aux dérivées partielles du
premier ordre d’une fonction inconnue (Kharkow, 1905, pp. 68-76).

Fac. des Sc., 3¢ série, t. XX VIII. 28
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ou :
. . ‘ Wy b Wy bl
M =Y(®) +0, YY) = — N\ : ) e Y, ——
) o EnO <\ R A Ewia Rty |
J=1,2,...,m, v=2,3,...,n.
On voit immédiatement, qu’en vertu de (3) :
Z,(b) =2,(b)),
(16) Lyhk=1,2,...,m, ik,
v=2,3,...,n,
attendu que :
(17 Z,(b) = X, (b)), Z,(b) = X,(b%).
Aux identités :
Z,M) = Z,M),
(18) Lhk=1,2,...,m, iFk.
v=a2,3, , n
nous parvenons de la maniére suivante.
Grice aux liaisons :
i L n‘ k bl M,
(19) Z,(M) = X,(M) — Y [Y(55) + v, Y (b)) e
et :
WM by N
—B—{): -_— ‘\xm+? + U, D.’L'm+? ’ v #: v,
(20) ) ) .
M ! b o
_bb, _ 3.’)’:,,;.'..., + v, b$m+«, + Y (ba)’ p=v,
ona:
i ' i 't r o nk bk l N : ;)b: Y bl.‘ Y bi
(21) Z,(M)) =X, M) + Z (Y (be) + veY( 2] mts + . Womts — Y)Y () — o,

2==1
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ou :
. 7 k i
(22) 0 ="0,Y(b)Y(b))

est une expression symétrique par rapport aux indices ¢, k.
Puisque :

b! [0
(23) X,(M) = < )-{—V!) \Ac >+v.,[ < > 3 (/-Il k e )]

g=1 g=1
el :
W\« b ;
, oy \' // 7 )
\X"(bY)—Y<Dxﬁ>+_‘bg\ <\’L"”,> > \(b m Ly
g=1
(24)
S N Sk b, N
o=y (2 bEY Y (b)
Yx"(b1> \ DJ:I:/\/ + 3 K m ‘t/) Z‘ ’ m 17
g=
on a:
\n1 b, 5 2,
(25) X, (M ) =0— ¥} Y| /)q) - —, ) (b @,
4=1 g=1

ou, en vue de (3), @ est symélrique par rapport aux indices I, & :

(26) O = YX, (b)) 4+ 0, YX, (b)) = YX, (%) 4 v, X, (b").
11 suit :
bbl [ A )f ‘l’l
2N = G — Y (0) s — 0N (W) 5 — )“\(bk)-—-—_u.,V Y () ‘w’

Lm 1 - bl m-+_

(27) : 2 ! b
+ ¥ [\(b")+v\(b’ J o+, N v E) +v ) )}—w_w/)\ ) — w

— Ym-+-y m

=2 =2

= —=YBHYBH — v Y)Y B =YY () — w.

L’expression (27) est symétrique par rapport aux indices i, k; de la suit que
les identités sont exactes.

Ainsi, d’aprés les conditions (3), le systtme (13) est jacobien; ses intégrales
indépendantes seront désignées par :

(28) f /4"’ /zu‘
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’intégrale générale du systéme (12) sera :

(l‘z (’t/;, ‘/;, ey ‘/;",) == 0,

‘l'./..t,...,' =0,
(29) 3(.’1 j,z J:n) o
(!.n(i‘/;' ./,' . "./;»:) = o,
. D@D, b, ....Dd)
(50) ((Ie la ["):%:O,

D, v, ...., 0,

&,, b, ..., Db, étant des fonctious arbitraires.
Sous les conditions (3) le systéme (12) posséde toujours une solution.

En intégrant le systéme (1), nous conviendrons de chercher, généralement,
I'intégrale compléte :

(31) =000, Dy oo Dy € Cyy ey O )
O >
N 20 6 N
(3 ) \ ) D?" U ‘\on /) !
2 —— 2 0,
. Di..c,, ..... y Caid)

ol o, ¢,...., 9, sont les intégrales i'ndépendantes du systéme (1); en particulier,
Uintégrale compléte la plus simple (*) :

(33) TE==0%, T C:":’z—lr"' 16,7 +C’n- 1

Puisque le nombre des intégrales indépendantes du systéme (6), dans le cas ot
les fonctions (5) sont les solutions du systéme (12), est moindre, d’'une unité, que
le nombre des intégrales indépendantes du systéme (1), c'est pourquoi, en inté-
grant le systéme (1), on n’a pas besoin de chercher I'intégrale générale (29) du
systéme (12); il suffit de prendre une solution particuliére, qui contient une seule
constante arbitraire, soit ~ )

(X

Ju— o ==
UV, =7, (‘Ll Ly» s Fmiue )=,
- ( ) ==
(3[” D, =Y (x,, r,, men? u) =u,,
U" '1 n (;U‘ ’ ‘J;z' ! ‘l‘“m n? ”4) = u//

(*) G. PreevER, Sur les intégrales complétes des équations linéaires el des systémes d'équa-
tions lindaires aux dérivées partielles du premier ordre d’une fonction inconnue (Ann. de
Toulouse, s. 3, t. XXII, p. 162, 1930).
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La substitution de la solution (34) au systéme (6) donne un systéme jacobien :

Z| (Z) :pa + (b; + b: us)plw‘—’.’+ s + (blil + b: un)ann =0,

Zm (Z) - pm -{-'— (b;" + b‘i’“”i)pm»‘ L] + tT + (b:': + b;’l “n)pm—‘:n =0,

v
Anh‘ I(z) =Py WPy - — 4P, =0 N

.

(35)

avec le paramétre v,. '

En appliquant, au systéme (35), les mémes raisonnements et ainsi de suite,
nous parviendrons, aprés la répétition, faite n — 1 fois, a des opérations du méme
caractére, au systéme jacobien : .

”4(:/‘ =P, + SiPyin =0,

(B6)

HmA~n~|(Z,) = pm%——n—l + svarl_lpm-Ln = O’

dont les coefficients contiennent (n — 1) constantes arbitraires vy,, v,, ..., v,_,.

L’intégration du systéme (36) est équivalente a I'intégration d’une équation aux
différentielles totales complétement intégrable :

(37) dxm+-:l - sldxl + Ssd'l"; + st + sm+n-|dxm~:/u——4 *
Si I'on désigne son intégrale par :
(38) WLy Tyy ooy Ty Yer Yar - os Yuey) = cODSL.,

l'intégfale compléte du systéme (1) est :

(39) z= an + Yn—i—i *

Le systéme (36), pour lequel sont remplies les conditions :

Hi(s,) = H,(s2),

Ayuwz=a, 0, oo (m b n—ay, rEu,

(40)

peul étre intégré de la maniére suivante.
FEun ajoutant, aux relations (40), la relation :
([‘l) pnz4»rt: _CP’

ou v est fonction des variables indépendantes, nous obtiendrons les équations :

(l|2) p,=s, o, p,=S8,9. Cee, Pt = Sppins®» Ppin = — 9.
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La fonction g sera déterminée de manidre que les conditions :

([‘3) DCL’"H " ’)wi

soient satisfaites.
Grice & ce que les relations :
A(829) A(8u9)

(44) Ny, ox;,

Lp=1,2,...(m+n—1), n=E o,

ar

ntor

sont des conséquences des conditions (40) el (43), la fonction 9 ol o, est
une solution du systéme (43), présente un multiplicateur intégrant de I'équa-

tion (37) :

dz =, 0,(s,de + s,de, + ... 45 dr ,—de, Y=, dw,

ar :
(['5) o metn—a g e— i
T —— !

o
~ 7 AR

Le systéme (43), ce qui est la méme chose :

A n 00 8,
—_— . EIE
i N, - ’
(ll6) Dxi D"l/m‘f-u “‘Lmv‘ru
il=1,2,...(m+n—r1), H = log «.

est, en vertu des conditions (40), un systéme complet d’équations linéaires avec des
seconds membres ('); il a toujours la solution g,.

Il arrive fréquemment que les solutions (34) du systéme (12) se trouvent faci-
lement par conjecture. Quand le syst¢tme (12) est homogeéne, sa solution :

(47) v, = const., v, == const., RN v, == const.

meéne & un nombre infini de solutions (34).

Nous avons parlé de l'intégration des systémes jacobiens. Tous nos raisonne-
ments et la méthode indiquée d’intégration sont applicables aux systtmes complets
d’équations linéaires avec seconds membres et aux systémes complets d’équations
linéaires non homogeénes.

(*) E. Goursar, Legons sur lintégration des équalions aux dérivées pirtielles du premier
ordre (Paris, 1921, pp. 89-94).
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Exemple. — Considérons le systéme jacobien :

. L
ME =Pt Sp T p=0,

) w, —x,
(ac) ‘\A(Z) =P, + LT—[), + p, — 0.

4

\ (2) — +JJ‘ Z, —0
*;()""[)s ';pg T p,=20.

4 s

Ajoutons aux équations (x,) la condition :
() p,— h,p, +ve,p, ==o0.
Les égalités (z2,), (z,) donnent le systéme :

Y:«(Z) - ,)3 + }\‘Uipl _+— ([ - :L'rs‘)pc =0,
Y, (2) =p,— (e, —x)p, + 1 + n(x,—x,)]p, =0,

Y. =p, + (7‘:1’,,. - 1—\1) — wIp, =0,

Y (Z) =P, -/\.T‘[)‘ + L P = 0.

La derniére équation («,) esl en involution avec les trois premiéres aux con-

ditions :
xz Y () + @Y, (r) =o, (,—2)Y(C)—xY,(}) = o,
hx, N A
@) z +rpx, + 2, YO) + 2 Y, () =o0,

Y () +x,Y, () = o, (x, —x)Y() —x,Y,(x) =0,
v, + e Y () + Y, () = o.

Les relations :

du 1
(e,) —— =dx,, — = x, + consl.
:L "
permettent de prendre :
1
() - Y= —
J"l
la relation :
7 du,

(a-y) '—;:“ ‘+‘ 2
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donne :
. c
(aa) A= ? .

Ayant substitué (x,), («,) & (=), nous obtenons le systéme jacobien :

C
X,(2) = — =0,
L) =p+—p =0

5

. I £,

X‘(:) =P — —;2_ ('E: __ ":5)1)« + L.- P =0,
(1') ’ , i \ B
' [ CX x .

,(2) = [—f — L ip — % p —0,

'\5‘-( ) p.'; + \ ’L': "1:5 // p. ./:5 P‘ o

cr L
A =p,——2p +—Lp =o0(*.
(D) =P z, Pe=00)
En ajoutant la condition :
(2,0) P, &7mPpg =0

aux équations (=,), nous viendrons au systéme :

Y::(Z) — p:s - Cﬁps - 07

- )
\"<z) == p4 + I—-Cq + C(fl’z - *1;,>7:) .le‘i =0,

e | B (e N
(1“) \H(Z)A‘p; l\;EB +< :175 xl/ﬂ_ [)ﬁ ) )

"'(Z) - pe + ._l'—‘ (I + cﬂ)pc =0,
Y (2) =p, + x,=p, = o(*).

La derniére équation («,) est en involution avec les qualre premiéres anx con-
ditions :
cY (=) +xY,(7) = o, cle,—r)Y(z) —aiY (=) =o,

(2,,)

c,
J:!S

/
2(1 +cx) + ( — Jc> Y(m) +2Y,(R) =0,  cx )iz =Y ().

D'aprés la relation :

(a,4) TN

(*) Les symboles X (...) en (x,) sont différents des symboles X (...) en (2,).
(**) Les symboles Y(...) en (,,) sont différents des symboles Y(...) en (2,).
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nous prenons :

(&“) - —_—'m

La substitution de («,,) & («,) donune le syst¢éme jacobien :

¢
Ps"“/:;“_-;*])szoy
.,’J“.z_c —o0
Pt Jr,—c Pe=0>

-/.xs_‘/pi I
(a,,) Py — Fl’. =o,
Je .
p«z+‘/:1;5_c ps'— ’

€T,

P+ —F———PpP, =0,

! Jx, —c¢

dont I'intégration est équivalente i l'intégration de I'équation aux différentielles
totales :

(2,0)  (fo,—c)de, = x dx, + fic,dc, — cdc, + (fic, — c)dic, — (fac,— x,)dx, .

L’intégrale de I'équation (x,,) est :

x,(fe,—¢) = x,x, + fic,x,— c(x, + x,) + const.,

(,,) ,

S@ e, —x,x,) — c(x,—x, —x,)—2,x, = consl.
ou
(agg) "\n(‘rsxs - a"zmb) + Az("”‘s - "L.:l - xn\) + 'rlxﬁ + A:: =o0.

Les intégrales indépendantes du systdme («,) sont :

(am) ¥ =LxX, —x,x,, Yy = Lg— Ly — L, Y, =,

L’expression :

() 2= C,(x,x, — w,x,) + C,(x, — x,— x,) + C,x,x, 4 C,

est I'intégrale compléte du systéme («,).

Fac. des Sc., 3¢ série, t. XXVIII. 29



222 G. PFEIFFER.

)

Les coefficients du systéme jacobien (35) dépendent du paramétre v,.
Si nous I’écrivons en la forme :

Xl (Z) :pq + b: pm-%—a + s + bllr pm—.’ nw 0,

Xe (Z) =Pz + bf pmJ-i + e + b: pm#—n =0,
B8)

Xm(z) = pm + b,;lpm—‘—a + L + brpnh! n o,

\(Z) =Py 0Py - - — U, Py =0,

nous obtiendrons un sysiéme des systémes complels successifs('), dans lequel seule-
ment la derniére équation contient le paramétre v, .
Pour le systéme (48) sont réalisées les conditions :

X (2 — X, \,(&)=o,

4
(49) L, kh=1,2,...,m. ik
X, Y(2)—YX, (2) = —Y(b) Y(2) = 1, Y(2),
50) X,Y(2)— VX, (2) = —Y(b) Y(2) = u, Y(2),
an\:(z) - \ Xm(z> = — \V (b;")Y(Z) = pm\'(zt) °
ou :
w, = —Y (b))
(1)
=1, 2, , m

Nous serons convaincu de la justesse des relations (50), en vertu des identités

N, () + YN = —uY(b),
(52) ¢ ? ¢
il=1,2,...,m, c=12,3,...,n.
En effet :
X,Y(2) —YX,(2) = —Y(b)p, . — 2 X, (1) =Y (b)) P,
(53) , : |
= YO Prss— X, UyPy, | = —Y(B)Y(2),
=1, 2,....m.

(') G. PrEW¥FER, La généralisation de la mélhode de Jacobi de Pintégration des systemes
complels d’équations linéaires et homogénes; qgénéralisation des recherches correspondantes de
Clebsch (Acta math., B. 61, p. 215, 1933).
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Désignons les intégrales indépendantes du systéme (1) :

(54) X,(2)=o, X,(z) =0, R \,(&y=0o0
par:
(55) TR Y » Yy Y = ¢

et admettons que : ,
(56) Y(9) I o;
alors la transformation infinitésimale :
Y(2)
5 (7)) = —=
(57) €)=Y
est l'opérateur (*) du systéme (54), c’est-d-dire l'opérateur qui permute les inté-
grales du systéme (54) :

Z(0,)=0,(% Ggrvvrr. R T

Z(C.Dz) = m:(?a I ST REEREREE » $n—ir O 74)’
(B8)

Z(q’n—-a) = ‘ﬂnv.(?. 4 ?1’ Tt ?Il—l ’ ‘? ’ 71 ’
Z(yp,)=1.

(*) G. PrErfrFER, La généralisation de la méthode de Jacobi, etc. (Acta math., B. 61,
PpP. 211-215.
En substituant ¢ dans les connexions (49), (50), nous recevrons les identités :

X, Y(o)=u,Y(9),
X, Y(o) =y, Y(9),

XnY(p) = unY(9),

ce qui est la méme chose :

X, (logo)=—uy,,
X, (logs) =—1y, .
Xm (log o) = — nnm,
g = I
Y(o)
L.e systéme :
M@ =0 N@=e, ., N@=o, Z@)=sY@)=o

(Voir suite de la note page suivante.)
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Les intégrales (55) ne contiennent pas le paramétre y,, mais I'opérateur (57) le
contient.

En cherchant la fonction :

(59) (.'-)()frl’ ?z’ ce ?u~1‘ ?’ .-’c)

de maniére qu'elle soit I'intégrale du systéme (48) :

(6o) X,(2)=o, \,(@>=o, R X, (z)=o0, Z(z) = o,

autrement dit, en intégrant l'équation :

o0 AU L] 06
(GI) T;: o, + 0?2 o, 4.+ Yo ®, D? — 0
et le systéme :
. do do, e
(bn) i 4 — f‘.’ —_ ... = ?"—l o ’[_D,

nous trouvons que les intégrales indépendantes du systéme (48) :

(63) SR

ont la forme :

',.'4. - 61 (:?l Yot » Pu—r "?n o Yo
— -

(6[[) Yo T Ga(cpi' Y Tn? {I)’
‘!Jn-—a = 0"_‘((.0‘ ) Tn—1® T A’.)

est jacobien ; outre le caractere (49), il posséde le caractere :
X,2(z) — ZX;(2) = o,
j=1,2,...,m,
qui meéne aux identités :
X;Z(g) =o,
j=1,2,...,m, i=r1,2,...(n—1).
Les expressions :

26) = 1o
i=1,2,...(n—1)

sont les intégrales du systeme (54) et, par suite, la transformation infinitésimale (57) est
son opérateur.
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Exemple. — Les intégrales indépendantes («,,) du systéme (e,) sont connues :

(B{) D, T L L, T L, P, = Xg = Ly Xy, ) ¥ = LT

i 5"

En écrivant le systéme («,) sous la forme :

- £
A\J(\Z)—‘-:p:‘—*'— apa+p6:0’
wb
('vwﬂ - xs)
‘\A(Z) :pn’_——pz +P.=°y
(8 )
\ Z) = _" -5 e — o,
$(2)=p, + ) p x, p,=o
Y(’ — Cxa xl —
") “1"2~qu+ ”C'_‘p‘-—o
-et tenant compte de ce que :
cx,
®) Y()=——"zo,

nous trouvons, laissant de coté le multiplicateur constant — ¢, que la transforma-
tion infinitésimale :

x, __C_
(‘Bb) Z(Z)—?p, x, P,+P.

4

-est 'opérateur du systéme («,) :

Z(v,)=o,
(8,) L(g,) =1,
r‘(’f‘a) = —¢
L'intégration de I’équation :
of U] 26
(!SJ . 09'51+_D'9! _6001:0
et du systéme :
dy, dy, da
(ﬁ'}) — = — = Le] )
o I —c

donne les intégrales indépendantes du systéme (o) :

(ABB) "Pl =g, = XL, XX, 'IJ') = ?3+Cc‘?¢=waws+ c(mc——‘x:;_xl)‘
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Ayant les intégrales indépendantes (5,) du systéme (x,), nous récrirons de nou-
veau le systéme («,,) en forme :

. 4
xa(z) =p, + TL_p‘ == 0,

5

I c X
X (2) = p. — - (. — 2 s,
4( ) P, .'E: (wz xs)pa + £5 P 9,
Cx X Z
5 X (2) = e
(» 9) , 5(2) ps + \ .’I/': (C5 )pq '175 ps 9,
cx

. A x,
xz(z):pi_?pl +?ps =0,

x
) = —2 —p . =o.
Y(z« pc+fxs_cpc o
En tenant compte de :
(!540> . Y('Ls) - ‘&__ #E o,

' .fwu—c h

on trouve, laissant de cOté le multiplicateur constant f, que la transformation:

infinitésimale :
_ Jr, —c I
(pll) Z(Z)—‘—r?——l)lg*—z I
est I'opérateur du systéme (o) :
Z(L) =1,
(5,)
Z(y,) =
L’intégration de I'équation :
hl] Q0
RN
A e
(r‘qs) dl
dy, =,
S
donne l'intégrale du systéme (z,,) :
(pu) fa = f((l/"(lfs - wst - C([C. — X, — wl):—_ Ly

qui méne immédiatement & Uintégrale compléte (x,) du systéme (z,).
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La méthode spéciale d’intégration des systémes complets d’équations linéaires
aux dérivées partielles du premier ordre a sans doute un joint avec la méthode de
Jacobi-Mayer (*) et sa généralisation (*). C’est pourquoi nous appliquons la méthode
de Jacobi-Mayer et sa généralisation a I'intégration du systéme (1) :

Fi == ‘L(z) :pi + bipm»u + A + bflpnw—n =o,

l=1,2,...,m,

(65)

non sans quelques variantes. En ajoutant au systéme (65) la relation :

(66) j.:f(xl’ R mm’ xm"vl’ e xm-"n’ pm+|’ M pm4—n) = a,

exigeons que les équations (63), (66) fournissent un systéme complet. Pour cela, il
est nécessaire que les parenthéses de Poisson :

n n

Y Y b o
. = 2 b — e — E E —t —_—
(67) (P v j) ‘\xi +j:l ! “xm—‘ i aw"l-‘?‘j Prca (\an»j >

J=1 \h=1

(== 1,9, ..., m,

soient nulles en vertu des relations (65), (66). Puisque les relations (67) ne con-
tiennent ni p, ni a, elles doivent étre nulles identiquement.

Le systéme (67) est jacobien(’). Il posséde an intégrales indépendantes qui
peuvent étre linéaires en p,_.;, peuvent ne pas les contenir, mais peuvent aussi étre
non linéaires en p, .. La derniére circonstance est évidente, une fonction des inté-
grales étant aussi une intégrale. La marche ultérieure des raisonnements est claire.

Sxemple. — Intégrons le systéme («,) @

} &,
), - —p,+p, =
P, ac‘]"’ Ps =0,

'v.' ‘1;5
- -p-z«*‘p(»:o’
&,

(Yi) Pi—

p 4 }L
Pox

£

]
p,——p, =o.

x, v

(*) Ed. Goursar, Legons sur Uinlégration des équations aux dérivées partielles du premier
ordre (Paris, 1921, pp. 266-293).

A. Fomsyru, Theory of differential equations (Cambridge, 1906, vol.V, pp. 117-131).

(*) G. PFEIFFER, La généralisation de la méthode de Jacobi-Mayer de Uintégration des équa-
lions non linéaires et des systemes d'équations non linéaires aux dérivées partielles du premier
ordre d'une fonction inconnue (Acta math., B. 61, pp. 23g-261, 1933).

(*) Ed, Goursat, Legons sur l'intégration des équations aux dérivées partielles du premier
ordre (Paris, 1921, pp. 274-275).
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En ajoutant I'égalité :

(Y!) j.($|’$g""’xﬁ7 pl’pz’ps)za’

exigeons que les équations (v,), (v,) fournissent un systéme complet :

Vo 5 Yy

X(f>:-D-IE;+x‘ e, o, ’
A x,—x, of of A Y2
(2 ](j)_b:c‘_—a:‘—_oz W T m o
L wm N x, Y p M p, 2
Z(f):i_ix____f___‘_j_ 1_____1)__‘[

M, - ox, M, x, M, x M, xr, P,

Les intégrales de la premiére équation du systéme jacobien (y,) sont :

(Yo) :‘?3:’1"47 Yo =X, Ty T Ly Yo = Pu» 7= De» Yo =D
et :
(Tn) 9, =L,T, — L,x,, Yy = Ly, — X, .

¢,, ¢, étant les intégrales du systéme :
x, dx
. do = 272 — g .
(Ye) . . dx,
Attendu que :
Y(e,) = 4, Y(g,) =1, Y(e) =1, V(e =1,
() 4

Y(g,) =Y(3,) =Y (2) =V (s,) = 0,

les intégrales communes aux deux premiéres équations (y,) sont :

— b N . K
Ys) ".LA — Y !Js Vs Yo T Yoo ?“7 — 7
et :

! [} ”.37
(Y'J) ';4 =Yy Yy Yo T Ve T Y Yh T T

T
Y,, 4,, U, étant les intégrales de I’équation :
VB VR VRS

(710) Y(e) = Y, + -~ + - + —_— == 0.

Y5 iy N e v N
Sy 4, ©Ys Yy Y7
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ou, ce qui est la méme chose, du systéme :

dz o.do
(Yn) ,““ = d"?g - d"fﬁ - “” L,—’
Px 9.
Yu que : /
o, . : o v
Z(?,):—‘iy,, Z(?s):_"—x’ /‘(?5): I, A(?c):—:—" Z(?s)z'—'—"
(v, ° ) <3 w
12 5 ) R

et, par conséquent :

Z( 5) = ’ Z('!‘s) =1, Z('Abs == ’ Z("h) - ')b:x'
(713) q’ "P“

Z(y) =1(4,) =2(,) =o,

=

les intégrales communes aux trois équations du systéme (y,) sont :

Il — '.Ll = 9Py = LK, — XX,
(Yu) <
75:"3’12?3“?5:‘%6*‘%3—"7[&’ '/c:"L'«:‘ll:&
’ ’ ‘ % Z,
et :
U o
/(A:'L.'Jl = 9,v, = X, X, Sa = L8 :'—“:—’i,
’ b ) X,
(\{ ) IR} 5 5
" ' y ?5"?1 ]
fa=Yt+hl, =9+ =p +—p,
T s
Aas Aas 7, €tant les intégrales de U'équation :
b, 06 oh Y, 00 Al]
- Ta 6
(Yn) Z(e)—_ K 3. + N +——', N —’rur’ 0 = 0,
s “Pt Y s Y'Y aY,
ou, ce qui est la méme chose, du systéme :
v, dl body d
(.‘}’:7) — == d.‘.'/*. = - _l‘— .
- "’JC . 'T":: Y
On peut prendre I'égalité (y,) en diverses formes :
P P X
(1) =+ =a, —=a, Pit+—=p,=a,
4 .7,'5 .,.n‘ i

linéaires aux dérivées et aussi non linéaires.

Fac. des Sc., 3°* série, t. XXVIII. 3e
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Profitant de la premiére relation (y,), nous passons du systéme (y,) au sys-
téme :

p,—axr, = o0,
P, +pe + axr,=o,
() p.+p,—alx,—x,)=o0,

Z, )
ps—?p,+aw‘:0.

En ajoutant I'égalité :
(Ya0) SJ@, 2, ...,k p,p)=Dh,

exigeons que le systéme (v,,), (+,,) soit complet :

4 , ' of
k’(j):ai =0 ‘\s(f)::\(—i_+b—£—:0’
(Yu) * 3 .
c\f bf ’ Df w. d \ 2 2
Y=gt M= ey e =

Les intégrales des deux premiéres équations (v,,)(*) sonl :

(Yu) "r’a:wi‘ :T”:—“IEA’ :{'l:xs’ ?s:pa' ;s:ps
et :
(Yss) 9, = xs — &y,

¢, étant l'intégrale de I'équation :

(Yu) dxs = dws .
Puisque :
Y(g) =1, Y(g) =1,
(Yaw)

Y(s,) =Y(¢,) =Y(0,) =Y(¢,) =0,

les intégrales communes aux trois premiéres équations (y,,) sont :

(Ysc) '!J! - '*,":2' "pa = Q;‘A’ 'fﬂ = ?5‘ ’1'Js = C?s
el :
(st) '?’4 =9y T Y

(*) Les ¢, §, v nouveaux ne sont pas les mémes que les précédents.
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¢, est I'intégrale de I'équation :

2 20

(Yas + =o,
o) d9, g,

ou, ce qui est la méme chose, de I’équation :

(Yzo) : d?; - d?:x'
Dés que :
e P Yy .y
—_ — — =1, Z (« - —, 1(o)=—=—a,
(‘[”) Z(‘Pz) ?‘ 4 Z (CPA) I (‘Ps) {P‘ ( T c) ,
L(s) = L(s,) =0
et, par conséquent :
2@y =—%, 1) 2y = 20y,

) = T Y ) =1 'A:_Li7 (Y = —«,

(Y:u) .‘P’ '\!’;‘

Z(y,) = o,

les intégrales communes aux quatre équations du systéme (y,,) sont :

. —_—, — sy o, — _ _—
(Yn) fa— Y1 T Yy = XL &, £y
et :
o
Y 0 14
. R JN Jp— J—— - . — A [ R 1
Aa“'.l':fa_c.g:‘?A—"rl‘Ls' L2 — 1 ——"'——_»
(Yxs) 7a Y X,

Yus fa» L €tant les intégrales de I'équation :

Y, 06 AL ] 26
Z(6) = — = 4 A —a =o0,
i O=—3 T W T
ou, ce qui est la méme chose, du systéme :
Y, d R ! )
(1) R
- q’z . '.Ls —a

Profitant de 1’égalité (v,,) en la forme :

(7") ps+ax, = b,
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nous passons du systéme (v,)) au systéme :
p,—ax,=o,
p,+b=o,

(20 po—an =0,

il +ax, = o0
ps ',L.; P: e~ ?
pe+ar,—b=o.

En ajoutant la relation :

(V) Cflx,, k., 3, p)=C,

exigeons que le systéme (v,,), (v,,) “oil complel :

— Y — f Vi
X(f)y= ——=0o, X = —— == o0, X(f) = —=— =
. =1 )= =5 =0
.A’N’/ Nd
B ) - A x Al
_\‘(f):‘/ =o0. vy =L _ &Y pY
ax, de, @, d, X, Ip,
Les intégrales du systéme (y,,) sont :
" o p
(‘A'll!) b, = &L, L, 2, = :1,'—; .
Profitant de la relation (v,,) sous la forme :
(Yu) 1); = L."l::’
nous parvenons au systéme :
pA:c‘l.s’ p::axu p:;:-—b, pA:a;‘vs—-b’
(..’u) .
p, = cx, —axr,, p,=—ax,+b.

\insi on trouve que I'intégrale compléte du systéme (y,) est :

(‘l’m) 7 = ’l('l:a:"'ls - ‘l‘.:.""’lu) =+ /){"l"s — &L, ‘r’.;) + RN + d.

Son intégrale générale est :

(1) 1= b(w,w, — L, Lo— L =L, LX),

ott @ est fonclion arbitraire des arguments.
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En intégrant le systéme (65) d’aprés la méthode de Jacobi-Mayer et sa générali-
sation, admettons la supposition que la relation (66) est linéaire en dérivées
pm—: [ pm-k: RN pm-‘—n ('); alors
(68) (/.:Y(z) = aupnu 1 + aepm—;—g + st + anpm+n =a.

Les coefficients :
(69) a,, a,, ...,a,

sont des fonctions des variables indépendantes; alors

n
o E da,
- pm-v h?
(70) dx, — o,
=1, 2, , m
n
o L E da, of —u
\ - m--h? — i
(7 I ) &, - R Dxnﬁ i ‘\p m--j
=1
j:n,z,...,n.

Ayant substitué (70), (71) dans (67), nous trouverons :

n

- n
du, O/, Ja bt
2 bt g —o.
Z X, + }J g L\wmw ; () Prsn

Y

(72)

_ = m-tj
i=1,2,...,m,
ou, ce qui est la méme chose,
\Y v i
(73) ‘}J [Xi(ah) -Y(bh)]pm+h =0,

h=1

i:l.z,...,m.

Attendu que les dérivées p,_,,p,.., ..., p,., dans le systéme (67) sont des
variables indépendantes, essayons de satisfaire les systémes (72), (73), en apprétant
les coefficients (69) de telle maniére que soient remplies les égalités du systéme :

X, (@) = Y(b}),
\, (@) =Y(b)),
&y
Xo(a) =Y(by),

h=1,2,...,n.

(*) On peut aussi faire une telle supposition au cas ou le systeme a intégrer est un
systéme complet d'équations linéaires avec des seconds membres ou un systéme complet
d’équations non homogénes.
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Le systéme (74) est le systéme jacobien généralisé, dont I'intégration est équi-
valente & I'intégration du systéme d’équations linéaires homogénes :

n
J 2b! N
‘f+\1b' f—{- Vaj" J
Tox, ~ x| oa,
Jj=1 J=1
(75) " \i hY " hY X1
v, 0 VY ' of
+ Z“m et Z“n—"— R
I, a, ‘ <acm+j Jaa,
j=1 J=1
i=1,2,...,m,

ou, ce qui est la méme chose,
n
L O i of
X+ YY) = =o,
(76) / }'J ( ",

Montrons que d’aprés les conditions (3) :

X, () = \;(8h),

77) iL,hk=n1,2,...,m, ik,
vV=1,2,...,Nn,
n
b’ X bk bk "b/ N
=+ B way =L
08 Ne) =g+ N =5 N,
h=1
desquelles sortent les identités :
b' 3 ~———‘( ¥
X (b) = (85).
Dxm-ﬂg " =g
(79) Lk=n1,2,....m, ==
v=1, 2, T g=1,2, T
2y i iy i
» NS Y
Xk(bf) - + Kb " N AR N :
Dwm-{—q \:rk“’cm q . Lo n &y g Ly g O “m-rh
N t==1
(80)
k 2k s vk
d h h b A bV U/)h u()”
X () = +L % SRR
Dwm-% 7] l( m ‘g P ' “l‘m h‘wm—g “"’m 7 ‘\“’m 3
) =1

le systéme (75)-(76) est jacobicn. Pour s’en convaincre, prenons deux équations
(76), n’importe lesquelles :
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70%—XH+ZWM3L=m
81) h=1

km—xm+znb”

h=1x
D’aprés les relations (3)-(77) nous voyons immédiatement que :

Z, (b)) = Z,60).

(82) Lk=1,2,...,m, ik,
v=1, 2, , N

parce que :

(83) Z, (b)) = X,(b), Z,(b%) = X,(6}).

Aux identités :

Z,Y(b) =Z,Y (b)),
(84) i k=1,2,...,m, ik,

nous parviendrous de la maniére suivante.

Dés que :
ZY(0H) = X, Y(6) + Y Y5t —\ b
(b9 = X, Y (b)) + B Y (b5 <Y (b)),
h=1x
2 MN(b)
Y(b)_}-‘a”‘mg’ o Y(b)_zaa\ ,
g=1 l " o
n bk b!
. h
EY(bn) Z i % \'L‘ hi
oy g1 he1 g m~‘—h
n i (¥) n i
. wi O b - 2b;
X, Y00 = Ya X )= Sooe ot At
k ( .‘) Z 7 k< Dwm~ /l> a”<bxkbxm4~g + Z bh ‘\xm—' h‘\xrrr*—g ,
g=1 g=1 =1
R b " NI abf b
ZYbOH= Y a | ————— by - - ‘l
e Q‘E g[ 0L, T, a +h— < " “mm—!—howm-%-ﬂ - ‘)wm—'-y bxm+h> ’

(*) On doit avoir égard a ce que, dans les équalions (81), a

y @y, Ay, ..., a, sont des varia-
bles indépendantes.
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nous avons, par (78), 1'égalité ;
X, (b))

N
¢ "Lm-' g

(85) Z,Y (b)) = E a,

g=1

et I'égalité analogue :

X, (b))

a ———.
7 dx

m--q

(86) | Z,Y(bF) = 2

g=1

De 14 on voit qu’avec les conditions (77) les identités (84) sont justes.

Ainsi, aux conditions (3)-(77) le systéme (75)-(76) est jacobien ; le systéme (74)
a toujours une solution.

Attendu que, dans la relation (68), entre la constante arbitraire a, il suffit de
prendre pour les coefficients (69), en intégrant le systéme (1)-(65), par la méthode-
exposée, la solution particuliére du systéme (74), ne contenant pas de constantes

arbitraires.
Exemple. — Intégrons le systéme («,)-(y,) :
o x,
\3(z) =Py + ;_p; +P,, =0,
. ) (o, — x,)
3) X =p—2 "y p =0,

T,

] x, x,
Xn(z):p5+—;p2‘T1)1:O'

4
En ajoutant I'égalité :

@) Y(z) = ap, +a,p,+a,p,=a,

exigeons que les équations (3,). (3,), fournissent un systéme complet.

Les coefficients :

(3,) ai ’ ae ) a«

doivent étre les solutions du systéme (74), qui d’apreés :

4 X
b:::O, b;“'——‘, b«:"
x‘
(x,—x
Ly 5 R
3) b =o, b;:—————-——-—, g == T,
(4 1 -,
x ., .
b:::—"_ti’ lf?z,,." b =o0
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et
Y =o. Y(b)) = o, Y (b)) =o.
@,) Y(h) = o. Y(bY) = — ”:T Y(b*) = o.
VO =—20 Yy =, Y =o0(",
L, X,
a I'aspect :
X,(a,)=o0, X,(a,) = o, X,(a,) =o0,
3, X, (a,) =0, X,(a) = —% , X,(a,)=o,
¢ <o) — o
\,(a)=— T X,(a,) = o X,(a)=o0.

4

Le systéme (3)) posséde la solution particuliére évidente & deux constantes arbi-

lraires &, p :

(3,) a, = —, a4, = -, a,=o,

qui permet d’écrire deux solutions particuliéres lout & fail simples, ne contenant
pas de constantes arbitraires :

(8,) a, =o, a, = —, a

(s,) a, = —, a,=o, a —o.

Aux solutions (3,), (3,), correspondent les égalités (3,) :

(3,0) p,=ax,, p, = ax,,

identiques aux deux premiéres (y,,).

Profitant de la premiére relation (3,,), nous passerons du systéme («,)-(y,)-(3,)
au systéme (v,,) et ainsi de suite.

Si nous voulons trouver l'intégrale générale du systéme (3,), ou un plus grand

(*) Les indices inférieurs des coefficients b et les indices des coefficients a sont les
mémes que les indices des dérivées correspondantes p.

Fac. des Sc., 3¢ série, t. XXVIII. 31
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nombre de solulions particuliéres que I'on peut remarquer immédiatement, nous
serons obligé d’intégrer le systéme (76) :

T PV A A i

—_—— N

o, T, o, o,

. Y  a,
(0“) \ (,/ )= N = N ~.. - ’
dx, rooo e, M, x, 0a,
2 A L% o w, Y a, df  a,
f) =+ - —— = — 1 — === 0
e, ox, e, X, 0 r,o0a,  x, da,
Les intégrales de la premiére équation (3,,) sont :
(au) ".":: = 1;1 M Y= ‘1"“ "?5 == .’l’]s. 7.’6 - al 4 Y1 T (li’ Py = (ls
et
(am) ‘:’« = ,”'er T,«m:-. N s — Tﬁ - Ts’
%,. =, ¢tant les intégrales du systéme :
o~ x, dic
(8,0 de, = -2—2 = dx,.
Attendu que : -
. \(‘h):q",‘ \(’f!): r. Y(?J: L ‘(’7"7):_" f."
(r’us) %
Y =V {5) = Y(s) =\ (5, = 0.
les intégrales communes aux deux premiéres équations (3,,) sonlt :
(’\)“‘) ';4 == "1 ' L‘- = Qz' ! v - ?c‘ ';7 — '.’«
et
(8") '!’u = T Y Y. L‘.’="?l_"l’ "bzz’f’a‘.’ﬂ

Y,y b, L, étant les intégrales de I'équation :

30+)6 ﬂ_&bf)

D@l b’?! (\"?L fty

(3. Y(0) =13,

18

ou, ce qui est la méme chose, du systéme :

() = dy, =dy, =
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Vu que
. , . %
A(:|):12’ /‘(,‘?1) - _Tz’
by
3 p Ze " _ ¥
(3. Z(s) =1, Z(y,) = — %, Z(g,) =12,
Ps Y.

L) =1(3) =1L(g) =0

el, par conséquent,

i) Nl
7 s A s 7, e

L Zo) =4, Zga=—d A =a A)=—n
(0,,) s "."r.

Z0V) = Z(b) = Z(4,) = o,

les intégrales communes aux trois équations du systéme (3,) sont :

fa— ’;’1 =9, 9,9, = L,L,— L Xy,
(8%\) s T '!J2 =TT T (ms — X, wl)7
'/.ﬁ:q’7:?ﬁ:a6
et
fa ™ '!“:v - :Js ,7 TE 0%, T 9,0, = 4, X, 4,7,
(ag:\) f2 ™ .Lb"ps T= P, = XX,
/‘:'A5VALG:$5:DG:(1|$5’ [)

Los 7ar 75 €tant les intégrales de I'équation :

. AL Y] 26 Y
@,,) () =1, — — 1% B _ %
" ' D AL A A AR 2

ou, ce qui est la méme chose, du systéme :

dy,  bdyy o bdy,
= =

(%)

—
i G

Il west pas difficile de voir que les coefficients (3,) peuvent affecter les équa-

tions qui contiennent trois constantes arbitraires %, w, v ;

(34) axc, =h, a,x, — a,x, = u., a,=v.

En substituant leurs expressions :

. PA w+ v,
(0‘_,7) alz—, azz—————, (lcr.:v
X, X,

Fac. des Sc., 3¢ série, t. XXVIII. ) 31.
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dans la relation (3,) :

5 o+
(3,) .
x, x

4
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vy -
St b =1,

il est commode de prendre la connexion (3,) dans une des formes trés simples :

N A ) )
(3y) P, Py o,
S

5 4

ces formes sont identiques aux formes (y,,).

*
* ¥

ws
b+
wl

= a.

P,

Enfin, faisons la supposition que I'égalité (66) est linéaire par rapporl aux déri-

vées P,y .-
a = o, réduisons I'équation (66) en a, et
nouvelles significations — v, —v,, ..

(87

ou, ce qui est la méme chose,

G =,

, D,,., et ne contient pas la constante arbitraire a. En admettant que

introduisons, pour les coefficients, de
Alors

~, :Y(z) == p?!l“l _v'lpl"!l_— l’ﬂpm4'3— vt _—vllpm+)l = O’

n
N

vhpm'h =o0.
=2

(88\) anl -
h
[ J
Donc
n
o v,
(8 ) 2 —_ dop Pm h
[ [\t
9 ! h=12 ‘
l=1, 2, . , mg
n
o . 2 M, p
- m-h Y
(90) bxm»%; (\xm K
h=2
i =1, 2, , 1
o Y .
-=1, == —1,,
7
(9') ‘\pm»! 1 d moj
j=2,3...,n

Ayant substitué (89), (9o), (91) dans (67), nous trouvons les relations :

n n n n
v, PRI .\
) pmih+ J‘/_J de —_pm h d
(Qﬂ) o R Chmsj .
* h=1 j=1 h=a Jj=12

n n
b 2
\N! Y A J—
vj3 N : pm:h+>' pm /'——-0,
-, -0, .
m--g ma

h=1 h=1
, m.
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Gréce a la relation (87) :

n n ; .
N bt bt
, A 3\ ¢ ¢
(95) AN " Py = \ v, ——— 2 Puins
o e — ny Y mih
¢ .L'mJ i - Copetg e
h=n h=2
. n . Con 1) l :
bl b, b,
(94) - 2 \L me+h = }_: (v/z \‘ — + 3 - P
A My A L Ly
=1 =1

et les relations (g92) deviennent :

n

n n . .

o \ AD} - b 2b! b b

S‘ i_,f + v I)L ————( LA \,‘ V. 1‘/ ! + * >+ “h e + pe it pm h =0,
ld TN i 4 . -

Lamd L\Z'i e ‘\'1’7:: i "'“ i ‘\1’1:1—‘ ' ba‘m 1

=2 J= J=2

(95)

ou, ce qui est la méme chose,

n

(QG) Z [Xi("h) + ‘“h Y'(]):) + Y([l;l)] pm th =0,
o h=1
l=1,2,...,n.

Les dérivées p, . PDyisr - -» Pusn SONL indépendantes, c’est pourquoi nous
essaierons de satisfaire aux systémes (9b), (96) en écrivant les coefficients

v,, v,, ..., v, de telle maniére que soient remplies les égalités du systéme :

X, (v)=—v,Y(b) —Y(bp,
X, (1) = —v,Y(b) =Y},
(97)

X,,,(U,") - _~“h Y (b:") - Y (”Zl) M
h=2,3,...,n.

Le systtme (g7) n’est pas autre chose que le systéme (12) de la méthode spé-
ciale d’intégralion des systtmes complets d’équations linéaires et homogénes aux
dérivées partielles du premier ordre & une fonction inconnue. Il représente le sys-
téme jacobien généralisé. L’existence de sa solution est démontrée par nous.

Travaux de M. G. Pfeiffer (1923—1933)‘liés au sujet.

Méthode spéciale d’intégration des équations aux dérivées partielles du premier ordre
(Comptes rendus de 'Acad. des Sc. de Paris, t. 176, pp. 62-64, 1923).

Sur une méthode spéciale d’intégration des équations et des systemes d'équations non
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linéaires aux dérivées partielles du premicr ordre (Bull. de I'Acad. des Sc. de
I'Ukraine, T. I, F. 1., pp. 41-59, 1923).

Sar la permutalion des solutions d'une équation linéaire aux dérivées partielles du
premier ordre (Bull. des Sc. math., s. 2, L. LI, octobre 1928).

Quelques additions auw probléme de M. A. Buhl (Atti del Congr. Tntern. dei Mathem.;
Bologna, 1928, t. VI, pp. 49-53).

Théorémes expliquanl une série de questions dans le probléme de la permautalion des
solutions ('une équation linéaire aux dérivées parlielles du premier ordre
(Comptes rendus de I'Acad. des Sc. de I'U. R. S. S., 1929, fasc. 8, pp. 177-182).

Sur les opéraleurs dun systéme complel d’équalions linéaires el homogénes aux déri-
vées partielles du premier ordre & une fonction inconnue (Comples rendus de
I'Acad. des Sc. de Paris, t. 190, pp. 9og-g11, 1930),

Sur les intégrales complétes des équalions linéaires el des systémes déqualions
linéaires aux dérivées partielles du premier ordre d’une fonction inconnue (Ann.
de Toulouse, s. 3, t. XXII, pp. 147-169, 1930).

Constraclion de I'opérateur général permulant les intégrales d’une équation linéaire et
homogeéne aux dérivées partielles du premier ordre (Comptes rendus de 1'Acad.
des Sc. de Paris, t. 193, pp. 660-662, 1931).

Sar la permulation des inlégrales d'une équation lindaire et homogéne aux dérivées
partielles du premier ordre (Ann. de Toulouse, s. 3, t. XXIII, pp. 139-181, 1931).

La généralisation des méthodes de Jacobi pour Uintégration des systémes complets
d'équations linéaires el de Jacobi-Mayer pour Uintégration des systémes complets
d’équations non linéaires (Verhandl. des Intern. Math. Kongresses Ziirich, B. 11,
Ss. 82-83, 1932). . '

La généralisation de la méthode de Jacobi pour I'intégralion des systémes complets
d'équations linéuires el homogénes; généralisation des recherches correspondantes
de Clebsch (Acta math., B. 61, pp. 203-238. 1933).




